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Hatékony utiizemeltetés a Magyar
Kozut halozatan informatikai
fejlesztésekkel

Balatonfoldvar, 2013. majus 14-16.

Szoke Jozsef Tibor

miszaki vezérigazgatd-helyettes
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Flottamenedzsment rendszer

(FMR)
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A flottamenedzsment rendszer mukodeése
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Flottamenedzsment 1. és I1. uitem céljai

[. Gitem: az elsOdleges cél a jarmlivek mozgasanak ¢€s a
s0szOoro adapterek miukodeésének monitorozasa volt.

II. iitem: celja az lizemanyag fogyasztas monitorozasa a
jarmivekben elhelyezett kiilonb0z0 szenzorok,
valamint elemz0 szoftverrendszer segitse¢gevel.



A8 N N\ N\ \\

Az 1. iitem

e 1200 gepjarmi felszerelése Jarmufedelzeti
Egységgel
* 400 db soszoro-adapter statuszkovetese
e IT infrastruktura (hardver + kommunikacio)
* Szoftvertejlesztés
- Gépjarmii valds idejit KOVETO modul
- Gépjarmii mozgastorténeti ELEMZO modul
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Gépjarmii valos idejii KOVETO modul

« Utvonal, jarmiimozgas, megallasi pont
clemzések

« Jarmu futas- és munkateljesitmény A
statisztikak, jelentések

* Nyers adatok kezelése (tarolasa)
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Gépjarmu mozgastorténeti
ELEMZO modul

< > Sigo Frissit Kijelentkezes
stlevél
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A 11. uitem

* Tovabbi 400 gépjarmi felszerelése jarmufedelzeti
egyseggel
* 340 db atfolyasmérd beszerelese
* 880 db tankszint szenzor beszerelése
* 240 db meglevo atfolyasmero bekotese
* Szoftvertejlesztés
- valos 1dejii riasztasok kezelése
- Uizemanyag fogyasztas elemzése
* Fogyasztaskontroll kompetencia épites
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Utmeteorologiai mérésadatgyiijto
rendszer

(UTMET)
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UTMET

Utmeteorologiai méroeszkoz rendszer

Fejlesztés célja

* A régi rendszer feljitasa €s
szoftverfejlesztes.

 Uzemeltetést teljes kortien az MK vegye 4t.

* Teljes rendszer MK tulajdon

* Objektiv utallapot €s 1ddjarasi adatok
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IdEszalk/Ertéktipus
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Uthalézat Védelmi Szoftver Rendszer

(UVR)
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A rendszer célja

* A tranzit (hatar) forgalom ellenorzése mellett a
belfold1 halozat ellendrzeseének megteremtése a
kozutkezeld miukodtetéseben

* Kivaltja a jelenleg hasznalt 6 heterogen, elavult
rendszereket

HAMI, ODOSZ, NETODOSZ, EUKR, CA,
UTENGSYS
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A rendszer fobb moduljai
* M¢rdallomas modul
« Utvonal engedélyezési modul
* Pénzkezelési modul
* Elektronikus tanusitvany, hitelesités
 Kiilso belsd adatkezelés biztositdsa

LINEA utvonal tervezo alkalmazas illesztése
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Hol tartunk?

« Kozbeszerzesi eljaras lezarult

— Szerzodéskotés megtortent (kivitelezo: Synergon
Retail System Kft.)

* Megvalodsitasi projekt litemterve
— 2013.04.-09.: rendszertervezes
— 6 ho fejleszteés
— 4 ho teszteles

e Eles iizem inditasa: 2014.08.
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Orszagos Kozuti Adatbank
reorganizacio

(OKA)



Jelenlegi helyzet

Az OKA 2000 a Magyar Kozt kezelésében
1évQ utak, valamint az autopalyak muszaki
alapadatainak nyilvantartasara, karbantartasara
kialakitott rendszer

e 2003-ban kertilt bevezetésre

Tartalmi feliilvizsgalat célja
» Uzleti igények, folyamatok valtozasainak
beeépitése
* Adatkorok feliilvizsgalata
* Szakmai egyeztetesek sziikségesek



Kapcsolati rendszer feliilvizsgalata,
felujitasa

* Kapcsolodo rendszerek korének felmérése

* Az kap

csolodo rendszerek informacio igényeinek

felmérése

* Jelenleg manualis, fél-manualis adatatadas a

kapcsol
* Képes

0d0 rendszerek kozott

egyen szabvanyos interfészeken

kapcsol

0dn1 egyéb MK-s rendszerekhez

* MK-s rendszerek késobbi fejleszteseihez alapadat
szolgaltatas
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IT szemléletu felulvizsgalat

 Elavult technologia (szigetszerli miikodeés, nem
naprakészek az adatok)

* Elavult adatbazis struktara
* Technologial megujitas (,,online” OKA kialakitasa)



/8 N N\ N\ \\

EasyWay ll.
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A projekt hattere és altalanos céljai

« EU altal tamogatott, hatarokon atnyulo projekt

* Intelligens kozlekedési rendszerek és szolgaltatasok (ITS) kiépitése
- Informacio-megosztas
- kozlekedésben részt vevok tajékoztatasa
- egysegesites

* Tobb EU orszag vesz részt benne

* 20%-0s EU tamogatas
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MK szerepe az EasyWay 11-ben

4 {0 része:

Adatportal kialakitasa

Statikus informaciok gyljtése (pl.: parkold adatbazis)

Kozponti forgalmi adatbazis tovabbfejlesztése

Real-time adatkozpont tovabbfejlesztése
(kozlekedési események gytijtése, publikalasa)
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Néhany fontosabb komponens
Adatportal

OKA adatok 3 havi és ad-hoc gylijtése

WS-ken keresztiil a tobb1 EW projekt €s
egyeb rendszerek kiszolgaldsa

)

Adatportal

DATEX II események fogadasac
taroldsa

Kozponti

Térinformatikai modul a '

Komplex helyazonositas modul

KIRA kapcsolat

Lokaci0s tabla (TMC/TPEG)
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Néhany fontosabb komponens
Ko6zponti forgalmi adatbdzis

* Forgalmi szamlal6allomas adatok kiértékelése kiepitese (pilot)

e ANF szamitasa

Statikus informacidk gyilijtése

) EasyWay 2 - Mozilla Firefox

] mkewa311 kozutJocal
Pall Rl B e it el W

‘f? Easyhilay 2 x| Cikeardservie | ehasnis keskany 30,1 -pinden.. | £ lep =[]

& @1eisaz Default.aspx?frame=ParkingBrowselend=99052 (<] ‘ ‘ﬂv Google P‘
N s

DE EM HU Uzenetkildés Bejelentkezés Kijelentkezés -

Parkolo Info EasyWay % K 4¢

Parking Information

Fdoldal Farkoldk Hirek Ralunk Kapcsolat
Parkolok
Megnevezés | Cim ‘ ﬁ , W g 47,’
Gumicsizma p . Csanadapéca ﬂ nm?soo AEA\JJZEMPIL!EN/
Iki tér ly m [»] Kisasszonytéri pihendhely [EJ iﬁak; /t I ms
2 M3 92 Km v m 6

* Parkolokrol informaciogytjtes

* Térkeépi publikalas

oogmoY
ﬁ shop ’“ Ingenes M Wavkzé
T



A8 N N\ N\ \\

Néhany fontosabb komponens

Real-time adatkozpont

» Jelzdlampa tavfeliigyelet

* Térkepi kliens

e Utvonaltervezé modul (DSM-10 + kresz adatbazis)

 UTINFORM weboldal fejlesztése

« KOMVIR/UTINFORM ¢és EW kozott kapcsolat kiépitése — 1dOjaras,
korlatozasok, elzart teleptilések - belso fejlesztés 1s sziikséges

* Okostelefon alkalmazas

* FCD adatok gyUjtése

* Webkamera képek feldolgozasa

* Kozlekedési Informacios Kozpont
kialakitasa (stadio)

Bevezetés tervezett idopontja

- 2013. janius 1.
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A jovo

Adatportalra alapozva késObbiekben fejlesztesi lehetdsegek

Térképi modul mas rendszereket kiszolgalhat

A PgSQL-ben 1évé OKA adatbazis egy 1) OKA fejlesztés alapja
lehet

TMC/TPEG szolgaltatas

Utvonaltervezés fejlesztése

Komplex helyazonositas adatbazis mas rendszereket
kiszolgalhat

EasyWay III ?
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Utellenéri tevékenység informatikai
tamogatasa

pilotprojekt



A8 N N\ N\ \\

A feladat tartalma

* Adatgy(ijto, -tovabbito szoftver fejlesztése
(sztikitett funkcionalitassal)

* Kozponti adatbazis I¢trehozasa

« Jarmiifedélzeti eszkozok tesztje (tobbféle)

* Ergondmia probak
(elhelyezés, beszerelés, kezelhetdség)

e Teszt 3 iizemmeérnokségen

* Fedélzeti eszkoz kivalasztasa

e Altalanos munkatapasztalat-szerzés
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Szukitett funkcionalitas

* Pozici6 kijelzés (csak szoveges)
Adatgytjtés (csak a gyakori adattipusok)
o utvonal informacidk
o objektum ellendrzés informaciok

* jelenlét adott helyen, adott idOben

* clhaladas objektum mellett

* manualis jelzés,

ill. irlap-informaciok megadasa

Munkavégzés dokumentalasa
Digitalis fotok készitése, on-line tovabbitasa
Utellendri naplo és hibajegyzék riport eldallitasa



3D kozut nyomvonal
Digitalis panoramakep és laserscanner
felvétel a kozuthalozat magassagi
vonalvezetésének felmérésére

pilotprojekt
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Szférikus panordma
kamera rendszer,
6x 2 MP lencsékkel.

3D lézer szkennerek,
40.000 georeferalt

Kerékelfordulast
mérd odométerek.

pont/mp gyujtésére.

Hadaszatban alkalmazott, 6 sugaru
tehetetlenségi mérdegység (IMU).

g

NAVSTAR GPS és GLONASS =

GNSS vevs., ‘P

GPS idébélyeg alapu adatgyjtés.

Szoftveres utdfeldolgozés

bazisallomas adatokkal.

Adattisztitas,
kontrolpont kezelés. l
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A technologia tulajdonsagai

Elonyok
* Nagy tomegli, gyors adatgyiijtés

e Osszehasonlitd tesztmérések alapjan: nagy relativ
pontossagu eredmények

* Homogén feliletek (pl. utfelszin) mérése nagyon pontos
(sebessegtol fligg)

Figyelembe kell venni
* Eroforras-igényes levalogatas (nagy tomegli adat)

* Abszolut pontossag biztositasa geodéziai méresu
kontrollpontok segitsegevel

 Onallo tereptargyak magassag mérése (pl. tablak, Gt melletti
objektumok) ,,pontatlan” lehet
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Célok, feladatok

« Uthaldzat magassagi vonalvezetése, ,,a torzskonyv” hianyzik, 0j
lehetOsegek vizsgalata (a hagyomanyos magassagmérés sokszor
bizonytalan!)

* Az 1j technoldgia megismerése, lehetdsegel
* A meres, szamitas, kiértékelés modszertan kidolgozasa

* Nehézsegek megismerése (valtozoé GPS vételi adottsagi helyek
felmerése)

* Minta utszakasz teljes korti felmerése
* IsmételhetOség, pontossag meghatarozasa

» Javaslattétel a jovObeni alkalmazasra, tovabbi lehetdségek
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Elérendo cél

* Ateljes 3D uthalozat feltérképezes, megteleld pontossaggal,

* Avizsgalt technologia alkalmas a kitlizott célok elerésére

* OKA adatok felfrissiteése, a kozuti torzskonyv elkészitése

* Vizelvezeto rendszerek ellendrzése a veszelyeztetett helyeken

* Kornyezeti kortilmények pontositasa /sik, domb, hegyvidék
besorolas/

* Adatszolgaltatas tervezesekhez, felujitashoz (akar ponthalmazt)

* Pontfelho georeferalasa, ¢s tematikus kiertekelések elvegzese, pl.
tablak adatai, tablanyilvantartas elkészitese, szalagkorlat

magassaga, urszelveny ellenOrzese, adatszolgaltatas allami €s
kulsd felhasznalok felé
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Osszefoglalas:

- Hatékony lizemeltetéshez nélkiilozhetetlen az informatikai
hatter

- Tudni kell mi1 a c€l és ehhez valasszunk/fejlessziink
informatikai hatteret

- Osszehangolt projektmunka sziikséges a sikeres projekthez

- Az informatika szolgalja az tizemeltetést és nem forditva
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Ko0szOonom figyelmiiket!



